MD-CT-RO-01-R3.3- SK - 02-2012 - ( L5S0BEU-L50BUS-L50DEU-L50DUS-L50EEU))

m Congratulazioni per aver acquistato questo prodotto,
che potra soddisfare le vostre esigenze ed aspettative.
Questo progetto nasce da ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI
S.p.A. (Azienda certificata UNI EN ISO 9001) software
house che, dal 1982, ha consolidato la propria attivita e
la propria presenza sul mercato internazionale. Applicare
soluzioni informatiche avanzate al settore dell’automazione
industriale significa ottimizzare le attivita produttive e
semplificare le procedure di lavoro. E’ proprio sulla base
della costante attivita di ricerca dei laboratori ZUCCHETTI
che nasce questo prodotto.

m Congratulations on having purchased this product,
which we are sure will satisfy your requirements and
meet your expectations. This is a ZUCCHETTI CENTRO
SISTEMI S.p.A. project. Zucchetti (a UNI EN ISO 9001
certified company) is a software house which, since
1982, has consolidated its activity and presence on the
international market. Applying advanced informatics
solutions for the industrial automation means optimizing
production activities and simplifying work procedures. This
product derives from the constant research activity of the
ZUCCHETTI laboratories.

m Nous vous félicitons pour avoir acheté ce produit qui
pourra satisfaire vos exigences et vos attentes. Ce projet
a vu le jour chez ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI S.p.A.
(Entreprise certifiée UNI EN ISO 9001) maison de logiciel
qui, a partir 1982, a consolidé son activité et sa présence
sur le marché international. Appliquer des solutions
informatiques évoluées au secteur de I'automatisation
industrielle signifie optimiser les activités productives et
simplifier les procédures de travail. C’est justement sur la
base de la constante activité de recherche des laboratoires
ZUCCHETTI que ce produit a vu le jour.

m Wir gratulieren Ihnen zum Kauf dieses Produktes,
das lhre Bedurfnisse und Erwartungen mit Sicherheit
erfillen kann. Dieses Projekt wurde von der Firma
ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI S.p.A. (zertifiziert nach
UNI EN ISO 9001) Software House entwickelt, die seit
1982 ihre Produktion und damit auch ihre Stellung auf dem
internationalen Markt immer weiter ausbaut. Durch die
Anwendung zukunftsweisender Software-Lésungen in der
industriellen Automation werden die Produktion optimiert
und die Arbeitsprozesse vereinfacht. Die Entwicklung
dieses Produktes basiert auf den stetigen Forschungsakti-
vitdten der ZUCCHETTI-Labore.

m Gracias por haber comprado este producto que
podra satisfacer sus exigencias y expectativas. Este
proyecto nace de la experiencia de ZUCCHETTI CENTRO
SISTEMI S.p.A. (empresa certificada de conformidad con
la norma UNI EN ISO 9001), empresa de software que
desde el afio 1982 ha consolidado su propia actividad y
presencia en el mercado internacional. Aplicar soluciones
informaticas avanzadas al sector de la automatizacion
industrial significa optimizar las actividades productivas y
simplificar los procedimientos de trabajo. Este producto
es fruto de la constante actividad de investigacion de los
laboratorios ZUCCHETTI.

Mn harte gefeliciteerd met uw aankoop van dit product
dat aan al uw eisen en verwachtingen zal voldoen. Dit project
werd ontwikkeld door ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI
S.p.A. (UNI EN ISO 9001 gecertificeerd bedrif) software
house, sinds 1982 actief op de internationale markt waar
het een sterke positie verworven heeft. Het toepassen
van innoverende computeroplossingen in de sector van
industriéle automatisering leidt tot optimalisering van de
productiewerkzaamheden en werkprocedures. Dit product is
vrucht van de continu inspanningen van de vorsers van de
ZUCCHETTI laboratoria.

m Tillykke med dit nye produkt, som vi er overbevist
om, vil tilfredsstille alle dine behov og forventninger. Dette
projekt blev fodt hos ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI
S.p.A. (som er et selskab med UNI EN ISO 9001
certificering) og deres softwarehouse, som siden 1982
har konsolideret sine aktiviteter og sin tilstedeveerelse pa
det internationale marked. Anvendelsen af avancerede
it-losninger indenfor industriel automatisering betyder en
optimering af produktionsaktiviteterne og en forenkling af
arbejdsprocedurerne.

Det er netop pa grund af en konstant forskningsaktivitet hos
ZUCCHETTI-laboratorierne, at dette produkt er blevet til.

m Onnittelemme sinua tdmén tuotteen hankkimisen
johdosta. Olemme varmoja, etta tuote tayttaa tarpeesi ja
odotuksesi. Taman tuotteen on kehittdnyt ZUCCHETTI
CENTRO SISTEMI S.p.A (sertifioitu UNI EN ISO 9001),
ohjelmistoalan yritys, joka on perustamisvuodestaan 1982
lahtien vahvistanut toimintaansa ja rooliaan kansainvalisilla
markkinoilla. Pitkélle kehitettyjen ohjelmistoratkaisujen
kayttd tehdasautomaatiossa tarkoittaa tuotantotoimintojen
optimointia seka tydprosessin yksinkertaistamista. Tdéma
tuote on kehitetty ZUCCHETTI tutkimuslaboratorioiden
jatkuvan tutkimusty6n tuloksena.

m Gratulujeme vadm ku kupe tohto vyrobku, ktory
ur¢ite uspokoji vase poziadavky a oCakavania. Vyvinula
ho spoloénost ZUCCHETTI CENTRO SISTEMI S.p.A.
(spolognost  certifikovana podra UNI EN I1SO 9001)
softwarova kancelaria, ktora od roku 1982 neustéle
roz$iruje svoju produkciu, a tym aj svoje postavenie na
medzinarodnom trhu. Vdaka aplikovaniu progresivnych
softwarovych rieSeni v oblasti priemyslovej automatizacie
optimalizuje vyrobu a zjednoduSuje pracovné postupy.
Vyvoj tohto vyrobku spociva v neustalej vyskumnej ¢innosti
laboratérii spolo¢nosti ZUCCHETTI.

Navod na pouzitie



IT: Dichiarazione di conformita / GB: Declaration of conformity / FR: Déclaration de conformité
DE: Konformitétsbestéatigung / ES: Declaracion de conformidad / NL: Verklaring van overeenstemming

DA: Overensstemmelseserklzering / Fl: Vaatimustenmukaisuusvakuutus / SK: Es Vyhlasenie o zhode

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY

Dichiara sotto la propria responsabilita
che il prodotto modello L50BEU, L50BUS,
L50DEU, L50DUS, L50EEU, €& conforme
alle seguenti norme europee :

Sicurezza:  CEl EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Compatibilita Elettromagnetica : CEI EN
(55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998 -10) -
(55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/A2: 2008
-12)

CEI EN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

E’ conforme ai requisiti essenziali delle
seguenti Direttive :

Direttiva Bassa Tensione 2006/95 CE -
Compatibilita Elettromagnetica 2004/108
CE - Rumore Aereo 2006/42 CE

mHereby declares under their ful
responsibiity that the products, models
L50BEU, L50BUS, L50DEU, L50DUS,
L50EEU, conform to the following European
standards:

Safety: CElI EN (50338: 2007-06) —
(60335-1: 2008-07).

Electromagnetic compatibility: CEl EN
(55014-1: 2008-01) — (55014-2: 1998-10)
— (55014-2/A: 2002-08) — (55014-2/A2:
2008-12) — CEl EN (61000-3-2: 2007-04)
— (61000-3-3: 1997-06) — (61000-3-/A1:
2002-05)

They conform to the essential
requirements of the following Directives:
Low Voltage Directive 2006/95 EC —
Electromagnetic Compatibility 2004/108
EC — Aerial Noise 2006/42 EC

m Déclare sous sa responsabilité
que le produit modele L50BEU, L50BUS,
L50DEU, L50DUS, L50EEU, est conforme
aux normes européennes suivantes :
Sécurité : CEI EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Compatibilité électromagnétique : CEI
EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998
-10) - (55014-2/A1 : 2002 -08) - (55014-2/
A2 :2008 -12)

CEIEN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1 : 2002-05)

Est conforme aux conditions requises
essentielles des Directives suivantes :
Directive Basse Tension 2006/95 CE
- Compatibilitt  Electromagnétique
2004/108 CE - Bruit Aérien 2006/42 CE

mElklérung in eigener Verantwortung:
dieses Produkt der Modelle L50BEU,
L50BUS, L50DEU, L50DUS, L50EEU,
entspricht folgenden européischen Normen:
Sicherheit: CEl EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Elektromagnetische Konformitét: CEI EN
(55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998 -10) -
(55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/A2: 2008
-12)

CEI EN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)
Es entspricht im wesentlichen den
Anforderungen folgender Richtiinien:
Niederspannungsrichtlinie 2006/95 EG
— Elektromagnetische ~Kompatibilitéit
2004/108 EG — Luftschall 2006/42 EG

m Declara bajo su propia responsabilidad
que el producto modelo L50BEU, L50BUS,
L50DEU, L50DUS, L50EEU, es conforme a
las siguientes normas europeas:

Seguridad: CEI EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Compatibilidad electromagnética: CEIl
EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998
-10) - (55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/
A2:2008 -12)

CEIEN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

Es conforme a los requisitos esenciales de
las siguientes Directivas:

Directiva de baja tension 2006/95 CE
- Compatibilidad electromagnética
2004/108 CE - Ruido aéreo 2006/42 CE

m Verklaart onder zijn verantwoorde-
likheid dat het product model L50BEU,
L50BUS, L50DEU, L50DUS, L50EEU,
conform de volgende Europese normen is:
Veiligheid: CEI EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Elektromagnetische Compatibiliteit: CEI
EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998
-10) - (55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/
A2:2008 -12)

CEIEN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

En conform de essentiéle vereisten van de
volgende Richtlijnen is:

Richtlijn Laagspanning 2006/95 EG
- Elektromagnetische Compatibiliteit
2004/108 EG - Lawaai 2006/42 EG

m Erkleerer pa eget ansvar, at
produktet model L50BEU, L50BUS,
L50DEU, L50DUS, L50EEU, er i
overensstemmelse med folgende
europeeiske standarder :

Sikkerhed : |EC EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Elektromagnetisk kompatibilitet : IEC
EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998
-10) - (55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/
A2: 2008 -12)

IEC EN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

Erioverensstemmelse med de vaesentligste
krav i felgende direktiver :
Lavstromsdirektiv 2006/95 EC - Direktiv
for eletromagnetisk  kompatibilitet
2004/108 EC - Direktiv for luftbaren stoj
2006/42 EC

m Vakuuttaa omalla vastuullaan, etté
tuote mallia L50BEU, L50BUS, LS0DEU,
L50DUS, L50EEU, vastaa seuraavien
eurooppalaisten standardien vaatimuksia:
Turvallisuus :  CEl EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Sahkomagneettinen yhteensopivuus :
CEl EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2:
1998 -10) - (55014-2/A1: 2002 -08) -
(55014-2/A2: 2008 -12)

CEIEN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

Vastaa seuraavien direktiivien oleellisia
vaatimuksia :

Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY -
Sahkomagneettinen yhteensopivuus
2004/108/EY - Konedirektiivi 2006/42/
EY

m Whlasujeme wyhradne na svoju
zodpovednost, Ze vyrobky, modely LS0BEU,
L50BUS, L50DEU, L50DUS, L50EEU, st v
stllade s nasledujticimi eurdpskymi normami:
Bezpetnost:  CEl EN (50338: 2007-06) -
(60335-1: 2008-07)

Elektromagneticka kompatibilita: CEI
EN (55014-1: 2008 -01) - (55014-2: 1998
-10) - (55014-2/A1: 2002 -08) - (55014-2/
A2:2008 -12)

CEIEN (61000-3-2: 2007-04) - (61000-3-3:
1997-06) - (61000-3-3/A1: 2002-05)

Su v sulade so zakladnymi poziadavkami
tychto smernic:

Smernice pre slabé napatie 2006/95/
EG - Elektromagnetickd kompatibilita
2004/108/EG - Smernica o strojovych
zariadeniach 2006/42/EG

Bernini Fabrizio - Terranuova B.ni 06 April 2009
(Amministratore delegato) - (Chief executive officer) - (Administrateur délegué) - (Geschéftsfiihrer)
(Director general) - (Diracteur) - (Administrerende direktor) - (Pddjohtaja) - (generalny riaditel)
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Vymena snimadov hibky, 44

Vyznacenie hranice pracovnej plochy, 19
Vyznam kombinacii indikacie LED diéd, 29
Varovné symboly, 13

z

Zakladny popis zariadenia, 7

Reprodukovanie (aj ¢iastocné) tohto dokumentu bez pisomného povolenia konstruktéra je zakazané. Konstruktér stale produkt zdokonal'uje, a preto si
vyhradzuje pravo vykonat zmeny v tomto dokumente bez predchadzajiceho oznamenia v pripade, Ze nehrozi ziadne riziko bezpeénosti.
© 2008 - texty, zobrazenia a layout: Tipolito La Zecca. Reprodukovanie celych textov alebo ich ¢asti je povolené vyhradne ak bude uvedeny autor.
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ZAKLADNE INFORMACIE

UCEL TOHOTO NAVODU NA POUZITIE

- Tento navod je neoddelitelnou sti¢astou pristroja. Bol vypracovany vyrobcom preto, aby poskytol
potrebné informacie tym osobam, ktoré budi opravnené s pristrojom manipulovat v priebehu
jeho predpokladanej Zivotnosti.

+ Prijemca informacii musi byt schopny nielen zariadenie dobre pouzivat, ale aj pozorne precitat
informéacie a presne ich pouzit.

+ Vyrobca poskytuje tieto informéacie vo svojom vlastnom jazyku (talian¢ine); mézu byt prelozené
do inych jazykov, aby to vyhovovalo poziadavkam zakona a/alebo obchodu.

+ Venuijte Citaniu tychto informacii dostato¢ny ¢€as, aby ste sa potom vyhli nebezpeéenstvam,
ktoré by ohrozili zdravie a bezpec¢nost 0sdb, ako aj Skodam na majetku.

+ Tento navod uchovajte pocas celej doby zivotnosti zariadenia a majte ho na znamom a 'ahko
pristupnom mieste, aby ste ho mali vzdy k dispozicii, ked v fiom budete potrebovat nie¢o
vyhradat.

+ Niektoré informacie a vyobrazenia v tomto navode nebudd mozno Uplne zodpovedat vasmu
zariadeniu, ¢o v8ak nijako negativne neovplyvni jeho fungovanie.

+ Vyrobca si vyhradzuje pravo vykonavat zmeny bez predchadzajiceho oznamenia.

+ Na zdéraznenie niektorych obzvlast dolezitych Casti textu alebo na uvedenie doleZitych
informacii boli pouzité nizSie opisané symboly.

1B\ Nebezpecenstvo — Pozor

Symbol oznacuje vePmi nebezpecné situacie, ktoré — v pripade zanedbania -
mdzu vazne ohrozit zdravie a bezpeénost 0séb.

" Opatrnost’ — Vystraha

Symbol upozornuje, Zze je nutné primerané spravanie sa, aby nedoslo k
ohrozeniu zdravia a bezpe€nosti os6b a nedoslo ku Skodam na majetku.

) B Dolezite

Symbol oznaéuje vePmi délezité technické informacie, ktoré musia byt
bezpodmienecne reSpektované.
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IDENTIFIKACIA VYROBCU A ZARIADENIA

Vyobrazeny vyrobny Stitok
je upevneny priamo na za-
riadeni. Na rnfom su uve-
dené vSetky Udaje, ktoré su
nevyhnutné na bezpecénost
prevadzky.

A-ldentifikacia vyrobcu.
B—Oznacenie zhody CE.
C—-Model/vyrobné  &islo/rok
vyroby.

D—Technické udaje.

STiTOK

(A) Identifikécia vyrobcu L

(B) Oznacenie zhody CE

(C) Rok vyroby

(C) Vyrobné ¢islo

ZIADOSTI O TECHNICKU POMOC

So vSetkymi technickymi problémami a otazkami sa obracajte na Technické oddelenie vyrobcu

alebo autorizovaného predajcu.

Vopred si vSak pripravie Udaje, kioré su uvedené na vyrobnom Sstitku, priblizny pocet
prevadzkovych hodin a ¢o najpresnejsi popis problému.

Navod na pouzitie



ZAKLADNE INFORMACIE

ZAKLADNY POPIS ZARIADENIA

Zariadenim je robot, naprojektovany a vyrobeny na automatické pravidelné kosenie travy v
zéhradach a na travnikoch v ktorejkol'vek dennej dobe. Je maly, kompaktny, tichy a v zavislosti
od r6znych vlastnosti plochy, ktora je uréena na kosenie, je aj l'ahko prenosny.

Pocas prevadzky robot kosi plochu, ktora je vymedzena dlazbou a/alebo prekazkami (plotmi, ste-
nou, atd’.) Ked' robot zisti, Ze neexistuje Ziadna trava na kosenie, alebo ked' narazi na prekazku,
zmeni trasu nahodnym spdsobom a zaéne kosit opat v novom smere. Robot na zaklade principu
nahody (“random”) automaticky pokosi cely ohrani¢eny travnik (pozri obrazok).

Maximalna plocha travnika, ktori méze robot pokosit, zavisi od niekolkych faktorov. Z nich st
najdolezitejSie:

- vlastnosti priestoru (nepravidelny obvod, nerovny povrch, rozélenena plocha atd’.)
- vlastnosti travnika (druh a vy$ka travy, vihkost atd'.)

- stav noza (naostrenie hran noza, bez nedistét a usadenin atd'.)

» model robota a typ inStalovanej batérie

NAHODNA PREVADZKA
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HLAVNE CASTI

A-Akumulatorové batérie: napajaji motory noza a pohyb kolies.

B-Napajaci zdroj: slizi na nabijanie batérii (A) a uchovava batérie stale nabité.

C-Zakladna doska: riadi automatické funkcie robota.

D-Ovladaci tla¢idlovy panel: slizi na nastavenie a zobrazenie podmienok prevadzky robota.
E-Zaci ndz: kosi travu.

F-Elektromotor: pohana zaci néz (E).

G-Elektromotor: jeden poharia hnaciu jednotku pravého kolesa, zatial ¢o druhy pohéara jednotku
lavého kolesa.

H-Snimace: sluzia na rozpoznanie vlastnosti terénu, v ktorom robot pracuje.

1 - Snimaée rozpoznania hibky: SluZia na identifikaciu hibok. St umiestnené v rade s kolesami,
aby robot mohol fahko a rychlo zmenit smer.

L-Vysiela¢: vysiela signal vodiacemu kablu.

M-Nabijacia stanica: slizi na dobijanie batérie alebo na udrzanie batérie v nabitom stave (A).
N- Ochranny kryt

T
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TECHNICKE UDAJE

L50BEU | L50DEU | L50BUS | L50DUS | L50EEU

Maximalna odport¢ana plocha, ktora sa méze kosit’

Kazdy derni m2 (sq 800
pracovného cyklu ft) 400 (4300 sq ft) (8600 sq ft)
Charakteristika
Rozmery mm 409 x 199 x 335 409 x 220 x 335 43%’; gi%’;g?f
(8 xHxD) (in.) (16,10 x 7,83 x 13,19in) | (16,10 x 8,65 x 13,19 in) ;319”'1)
Hmotnost robota kg 7,9 8,2 10,3 10,6 8,0
(vratane batérie)
Vygka kosenia mm 34-40 48-72 a Zt-‘:oss
(min-max) (in.) (1,34-1,58 in) (1,88-2,84 in) ’ in) ’
Iv:’rle.mer 4—hvraneho rT1m 250 (9,84)
Zacieho noza (in.)
Pohonny systém 4WD
Elektrické motory \Y cc (25,2V)
Otacky noza RPM 4000 kosenie 3000 udrzba travnika
Rychlost pohybu M / min 18 (59,00 stop)

50 %. Pripustny, podla podmienok travnika a okolia
Odporadany instalovany.

p. , Y % 40%. Maximalny odporuc¢any, podra podmienok koseného

maximalny sklon S

travnika.

30%. K vonkajsiemu okraju alebo navadzaciemu vodic¢u.
Pracovna teplota o . o
okolia -10°(14 F.) (Min) +42° (107 F.) (Max)
Namerana hladina | g ) 72(Max) - 65(tdrzba travnika)
hluku
Trieda ochrany IP P21

Elektrické vlastnosti

Napajaci zdroj (tyka
sa litiovych batérii)

Meanwell Certifikat systému ¢&islo E307078
Trieda 2 (90 - 264VAC)
Striedavy prad (typ) 1.2A/115VAC 0.7A/230VAC
Vstupny frekvenény rozsah 47 - 63 Hz

Typ batérie a nabijacky

Dobijacia Li-lon 25,2V -

batéria V-AR 25,2V - 6,9Ah 2,3Ah

Nabijacka V-Ah 29,3 Vcc - 2,0 Ah

Minimalna doba - 1:30 h
P A 3:00 h - ruéné - automa-

dobijania a spb6sob ticke

9 Navod na pouzitie



Priemerna pracovna

doba * Hodiny 3:30 0:50

Bezpecénostné vypnutie nozov

Snimac¢ prevratenia Standardna vybava

Snimaé zdvihnutia Standardna vybava

Vybava

Nabijacia stanica Nie je k dispozicii Star)dardna

vybava

Ochranny kryt Nie je k dispozicii Volitel'ny
N o ) - Standardna

Vysiela¢ signalu Nie je k dispozicii vybava

Navadzaci vodi¢ m (ft) Nie je k dispozicii 10 (33 ft)

Snimac detekovania

travy (patentované) pocet 6

Snimac Standardna | Nie je k <

rozpoznavania Volitelny . e P Standardna vybava
‘ . vybava dispozicii

hlbky (patentované)

Moduléacie otacok
noza

Standardna vybava

Snimac rozpozna-
vania pokoseného
travnika (patento-
vané)

Standardna vybava

Doplnky na
vymedzenie plochy

Volitelny

Zaci néz, 8-hrany

Najma na zaciatok sezony, kedy trava rastie rychlo a pre
travniky, ktoré vyzaduju pri koseni vacsi vykon.

Volitelny

Cistiaci disk
(patentované)

Disk, ktory je inStalovany nad zacim nozom. Pomaha
udrziavat ¢&isty podvozok. Specialne je uréeny pre miesta,
kde je prili§ mokra trava.

Volitelny

* Na zakladé podmienok, ktoré st dané travou a povrchom travnika.

Navod na pouzitie
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BEZPECNOSTNE INFORMACIE

BEZPECNOSTNE PREDPISY

+ Vyrobca vo faze projektovania a vyroby kladol osobity déraz na tie aspekty, ktoré by mohli
ohrozit bezpecénost a zdravie os6b, ktoré sa dostanl do kontaktu so zariadenim. Okrem
reSpektovania platnych noriem vyrobca dodrziaval vSetky “pravidla dobrej konStrukénej
techniky”. Ugelom tychto informacii je printit uZivatela k takej velkej pozornosti, aby sa
vyvaroval akémukol'vek nebezpecenstvu. Opatrnost je teda nenahraditelna. Vasa bezpe¢nost
vSak spociva aj v rukach vSetkych pracovnikov, ktori sa podiel'aju na vyrobe.

+ Pred prvym pouzitim robota odporuéame preéitat si cely navod na pouzitie. Ubezpeéte
sa, ze nemate Ziadne pochybnosti tykajlice sa jeho obsahu a Ze st vam jasné informacie,
tykajuce sa bezpecénosti.

+ Pozorne si precitajte pokyny, ktoré mézte najst v navode na pouzitie aj priamo na robote.
Najma tie, ktoré sa tykaju bezpec€nosti. Chvile, venované dbékladnému CEitaniu, zabrania
mnohym neprijemnym Grazom. Ak predsa len k nejakému Urazu déjde, byva uz zvacsa
neskoro na to, aby sa spominalo na to, ¢o bolo treba urobit.

- Robot dvihajte a uvadzajte do pohybu len ak je nevyhnutné a v stlade s informaciami, ktoré sa
uvedené priamo na obale, na robote a v navode na pouzitie, ktory dodal vyrobca.

+ Venujte pozornost vyznamu symbolov, ktoré su na instalovanych &titkoch — ich tvar a farba
sU z hladiska bezpeénosti délezité. Je potrebné udrziavat ich gitatelné a dodrziavat uvedené
informécie.

+ Robot mézu pouzivat vyhradne osoby, ktoré poznajl jeho funkénost a ktoré si precitali navod
na pouzitie a pochopili jeho obsah.

+ Robot pouzivajte vyhradne na Ucely stanovené vyrobcom. Pouzivanie robota na nevhodné
Ucely mdze ohrozit bezpecnost a zdravie osdb a sposobit $kody na majetku.

+ Robot pred pouzitim skontrolujte, rovnako si overte, ¢i sa na travniku nenachadzaju ziadne
predmety (hracky, vetvy, odevy atd’.).

+ Aby ste sa vyhli bezpe€nostnym rizikam, ubezpecte sa, Ze sa v pracovnej oblasti nezdrziavaju
Ziadne osoby (najma deti, starsi l'udia ani telesne postihnuti) ani domace zvierata. Aby ste
zabranili takému riziku, odporiéame vam vhodne naprogramovat pracovn( dobu robota.

+ Je absolutne zakazané sediet na robote.
+ Podas prevadzky robot nikdy nedvihajte, ked chcete skontrolovat néz.

- Ak je robot zapnuty alebo v pohybe, nekladte pod neho ruky ani nohy; toto plati obzvlast pre
okolie kolies.

+ Nainstalované bezpe€nostné zariadenie neruSte, neobchadzajte ¢i neodstranuijte.
Nerespektovanie tejto poziadavky moze vazne ohrozit bezpeénost a zdravie oséb.

+ Robot udrziavajte v stave maximalnej vykonnosti tym, Ze budete vykonavat tdrzbu tak, ako
stanovuje vyrobca. Spravna udrzba zaisti lepsi vykon a dlh$iu Zivotnost.

+ Pred zacatim udrzby a nastaveni, ktoré méze vykonavat aj uzivatel' s minimalnymi technickymi
schopnostami, sa musi odpojit elektrické napéajanie. Aj potom je véak nutné dodrziavat vetky
bezpecénostné opatrenia, najma pocas prace v spodnej €asti robota.

+ Pouzivajte prostriedky individualnej ochrany, ktoré stanovuje vyrobca. Najma ak zasahujete
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do oblasti nozov a Zacieho kotca je potrebné pouzit ochranné rukavice.
+ Pred vymenou batérii vzdy vyberte ostrie.

* Pracovnici, ktori robot opravuju, musia mat vynikajice technické znalosti aj nalezité
schopnosti, ziskané a uznavané v danej oblasti. NereSpektovanie tychto poziadaviek moze
vazne ohrozit bezpecénost a zdravie osob.

+ Vyrobca odmieta prevziat akikolvek zodpovednost v pripade pouzivania neoriginalnych
dielov.

+ Opotrebované suciastky nahradzajte originalnymi nahradnymi dielmi, aby ste tak zabezpecili
stanovent funkénost a bezpeénost'.

+ Robot nepouzivajte v dazdi, ani v pripade, Ze je travnik prili§ mokry.

+ Aby nedoslo k nezvratnému poskodeniu elektrickych a elektronickych €asti, neumyvajte robot
vodou, lebo nie je vodotesny.

+ Pouzivanie a nabijanie robota v prostredi, v ktorom hrozi nebezpeéenstvo vybuchu
alebo poziaru, je uplne zakazané.

BEZPECNOSTNE ZARIADENIE ROBOTA

1. Snima¢ zdvihu
V pripade zdvihnutia robota zo zeme sa do dvoch sekind vypne pohon noza.

2. Naraznik
V pripade zrazky robota s pevnym predmetom, sa zablokuje pohyb v danom smere a robot sa
obrati, aby sa vyhol prekazke.

3. Merac sklonu

V pripade, Ze robot pracuje na svahu va¢som, ako sa uvadza v technickych Specifikaciach, alebo
v pripade, Ze sa robot prevrati, zablokuje sa pohyb robota v danom smere a robot sa obrati, aby
sa vyhol svahu.

4. Nudzovy vypinaé
Je to Cervené tlacidlo, umiestnené na hornej €asti krytu. Jeho stlatenim pocas prevadzky sa
robot ihned' zastavi a do dvoch sekind sa zastavi i rotovanie nozov.

5. Ochrana pred prepétim

Kazdy motor (noza aj kolies) je po¢as prevadzky neustale monitorovany, aby doslo k rozpoznaniu
situacie, ktora by mohla sposobit prehriatie. V pripade zistenia prepatia na motore kolies, sa robot
snazi rozbehnut sa opaénym smerom. Ak prepétie pretrvava, robot sa zastavi a ohlasi poruchu.
Ak sa prepétie prejavi na motore zacieho noza, su tu dve moznosti zasahu. V pripade, Ze para-
metre rozpatia spadaju do prvého rozpatia, robot vykona manéver na uvolnenie zacieho noza. Ak
sa prepatie dostane do chraneného rozmedzia, robot sa zastavi a ohlasi poruchu motora.

Navod na pouzitie 12



OCHRANA CLOVEKA A ZIVOTNEHO PROSTREDIA POCAS LIKVIDACIE ZARIADENIA

+ NezataZujte Zivotné prostredie odloZzenymi ¢astami zariadenia. Likvidaciu vykonajte v stlade
s platnymi zakonmi.

+ S odkazom na smernicu WEEE (Smernica o odpadoch z elektrickych a elektronickych za-
riadeni) je uzivatel povinny odovzdaf elektrické a elektronické zariadenie na likvidaciu do
prisludnych autorizovanych zbernych centier, alebo celé zariadenie vrétit spat predajcovi.

+ VSetky sUciastky a Casti, ktoré su uréené na recyklovanie, st nalezite oznacené.

+ Nezakonné likvidovanie elektrického a elektronického zariadenia (WEEE), ktoré je urcené
na likvidovanie, sa tresta pokutami podla zakonov, ktoré su platné v tej krajine, v ktorej k
priestupku dojde.

+ Plati uplatnenie eurépskych predpisov (2002/95/ES, 2002/96/ES, 2003/108/ES)

B Nebezpecenstvo — Pozor

Odpadové elektrické a elektronické zariadenia mézu obsahovat nebezpeéné
latky, ktoré mdzu Skodit’ Zivotnému prostrediu a zdraviu osdb. Preto vykonavajte
likvidaciu spravnym spésobom.

VAROVNE SYMBOLY

Ruky a nohy udrzujte mimo
dosahu noza. Nikdy nesiahajte
pod kryt stroja a budte opatrni,
ked' sa priblizujete k robotu. Tento
vyrobok sa da chranit heslom.

Ubezpeéte sa, ze pocas
prevadzky robota st od neho deti,
domace zvieratéa aj ostatné osoby
bezpecne vzdialené.

DANGER
b s e e

Pozor! Robot nedistite ani
neumyvajte vodnym pradom.

Pred pouzivanim robota si velmi
dokladne precitajte navod na
pouzitie.

=

Vystrazné a bezpecnostné
pokyny, uvedené vtomto navode
na pouzitie, je nevyhnutné
dodrzat &o najpresnejsie. Ak
tak neurobite, moze to viest k
poskodeniu zariadenia a/alebo
k vdZnemu poraneniu.

Tento vyrobok je v sllade s
platnymi smernicami EU.
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INSTALACIA

BALENIE A VYBALENIE

Zariadenie sa dodava nalezite zabalené. Opatrne ho vybalte a skontrolujte neporusenost
suciastok a Casti. Balenie obsahuje vSetko potrebné prislusenstvo na uvedenie robota do
prevadzky.

Balenie obsahuje:

A—-Robot

B—Napajaci zdroj
C-Distanény kruzok
D-Uzivatelsku prirucku

3

) B Dolezité

+ Zoznam obsahuje len bezne dodavané casti. Po rozbaleni skontrolujte
kompletnost dodavky, vratane volitePnej vybavy.

+ Uschovajte obalovy material pre pripadné neskorsie pouzitie.

DISTANCNY KRUZOK
NA NASTAVENIE VYSKY KOSENIA

NAPAJACI ZDROJ

Navod na pouzitie 14



PLANOVANIE UMIESTNENIA RASTLIN, KRIKOV A STROMOV

Nie je tazké robot instalovat, ale vyzaduje si to uréité predbezné planovanie s ciefom urcit ¢o
najlepsi priestor na indtalovanie napéajacieho zdroja a hranice pracovnej plochy robota.

Napéajaci zdroj umiestnite do l'ahko pristupnej zény.

— Napajaci zdroj musi byt inStalovany na mieste, ktoré sa da vetrat a ktoré je chranené pred
poveternostnymi vplyvmi a priamym slne¢nym Ziarenim.

— Napajaci zdroj nesmie byt v priamom kontakte so zemou alebo s vihkym prostredim.

! Nebezpecenstvo — Pozor

Robot nesmie byt poéas nabijania umiestneny do prostredia, v ktorom hrozi
nebezpecenstvo explozie alebo poziaru.

“’ Opatrnost’ — Vystraha

Aby bolo elektrické pripojenie spravne realizované, je nevyhnutné, aby bola v
blizkosti zény intalovania pripravena elektricka zasuvka. Uistite sa, Ze je sietové
pripojenie v zhode s platnymi zakonnymi predpismi. Aby bolo mozné pracovat
pri vyluéne bezpeénych podmienkach, musi byt elektrické zariadenie, na ktoré je
napojeny zdroj — vysielaé, vybavené spravne fungujicim uzemnenim.

¥ Opatrnost’ — Vystraha

Odporaéame tato skupinu instalovat do elektroskrine (vonkaj$ej alebo vnatorne;j).
Tato skrifia by mala byt dobre vetrana a uzamykatePna. Takto sa spdsob pristupu
ku zdroju obmedzi vyhradne na opravnené osoby.

ZONA INSTALOVANIA

© ——
e
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INSTALOVANIE NABIJACEJ STANICE

Nabijacia stanica (niektoré modely) musi byt
umiestnena na okraji travnika, najlepsSie na

najvacsej ploche, odkial st fahko pristupné . I @
ostatné plochy travnika. * — - .
NiE g

Umiestnite nabijaciu stanicu podla nasledujucich pokynov:

- Miesto musi byt v rovine.

- Je nutné, aby bola zem celistva, neporusena, stabilna a schopna dobre odvadzat vodu.

- Na travniku si vyberte najpriestrannejsie miesto.

- Ak méate zavlazovace, nesml smerovat na nabijaciu stanicu.

- Napéjaci kabel, ktory je pripojeny k nabijacej stanici, musi viest od vonkajsej strany plochy,
ktora je uréena na kosenie.

- Vstupna strana nabijacej stanice musi byt umiestnena podla nakresu na obrazku, aby robot
mohol pri navratoch do nabijacej stanice sledovat navadzaci vodi¢ v smere hodinovych rugiciek.
- Pred nabijacou stanicou musi byt rovny Gsek 200 cm (78,74 in.).

- Nabijacia stanica musi byt dobre upevnena k zemi. Je nutné vyvarovat sa vytvoreniu schodikov
pred jej vstupom. Mozte tu umiestnit napr. maly koberéek z umelého travnika, ktorym moézte
vyrovnat tato nerovnost. Alebo Giastoéne odstrarite travnaty porast a instalujte stanicu v Grovni
travnika.

- Nabijacia stanica musi byt elektrickym kablom pripojena k skupine napaja¢ — vysiela¢. Kabel
musi viest z nabijacej stanice smerom od vonkaj$ej strany plochy, ktora je uréena na kosenie.
Natiahnite nadbytoény kabel, ktory vedie z nabijacej stanice ku skupine zdroj - vysielac.

Zdroj - vysielat,

Néavod na pouzitie 16



UMIESTNENIE NAVADZACIEHO VODICA

Potom, ¢o robot dokonéi svoj pracovny cyklus,
vykona niekol’ko pohybov, ktoré st znazornené
na obrazku — pozdiz okrajov travnika az k
navratnému kablu, ktory bude dalej sledovat
podla smeru hodinovych ruciciek.

Odport¢ame polozit kébel takym spdsobom,
aby bol rozmiestneny vo  vSetkych
eventualnych zonach, a aby sledoval gaj
prekazkové predmety, ako napr. jazierko
uprostred travnika. Tymto spésobom ul'ahcite
robotu hfadanie navratného kabla, ktory ho
privedie do nabijacej stanice. V pripade, zZe je
v zédhrade medzi dvoma zénami Gzky priechod,
uz&i ako 150 cm (59,05 in.), musi byt vodiaci
kabel polozeny na inom mieste. Je totiz nutné,
aby robot lahko kabel nasiel.

Zacnite klast vodiaci kabel zo zadnej strany
nainstalovanej nabijacej stanice a nechajte
par metrov navySe, aby sa mohol presne
odrezat, ked sa neskér pripoji k skupine.

Kabel polozte pozdiz celého obvodu v smere
hodinovych rucic¢iek a upevnite ho prislusnymi
klincami, ktoré néajdete v dodavanej vybave
(max. vzdialenost medzi klincami je 100 cm
(89,37 in.).

V rovnych Usekoch kabel upevnite tak, aby
nebol prili§ napnuty, zvineny ani pokrateny.

) B Dolezité

V zakrivenych usekoch upevnite kabel tak,
aby tvoril Siroké a pravidelné obluky. Ak je
to nutné, vhodnym spésobom spojte kable
s rovnakymi vlastnostami. To plati aj pre
kable zakopané, aj pre tie, ktoré st polozené
na zemi. Na spojovanie sa odportéa pouzit
samolepiacu pasku (napr.3M Scotch 23).
Nepouzivajte ani izolaénu pasku, ani iné
druhy spojov (kablové ocka, svorkovnice
atd’.).
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- Odmontujte  ochranny kryt (L) (na
objednavku).

Vlozte navadzaci vodi¢ (M) pod zékladriu.

Pripojte dva konce vodi¢a k svorkovnici
zékladne. Vstupné a vystupné kéable sa
nesmu krizit. Pozri znazornenie na obrazku.

Pripojte napéjaci kabel nabijacej stanice k
vysielacu (B).

Zapojte vidlicu zdroja (A) do elektrickej
zasuvky. Blikajuca LED signalizuje, Ze je
pripojenie spravne. V opacnom pripade
je nutné identifikovat poruchu. (Pozri
~Riesenie problémov*).

Namontujte ochranny kryt (L) (na
objednéavku).

Kolikmi (P) upevnite zakladriu (N) k zemi.

Navod na pouzitie

’ ” napéjacie zdroje (A)

H. min. 160 cm
(63.00in.)

Il navadzaci vodié (M)
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PRIPRAVA A VYMEDZENIE HRANIC PRACOVNYCH PLOCH

Priprava travnika uréeného na kosenie

1. Skontrolujte, & je travnik uréeny na kosenie robotom rovny, bez dier, kameriov a dalSich
prekazok. V pripade potreby je nutné plochu upravit vyplnenim dier a odstranenim vsetkych
odstranitelnych prekazok. Ak nie je mozné odstranit niektoré prekazky, je nutné vynat ich z pra-
covnej plochy robota.

2. Skontrolujte, &i Ziadna Cast travnika neprekraduje pripustny sklon (pozri “Technické Udaje”, stra-
na9).

Robot sa pohybuje volne po travniku vdaka snimagom, ktoré rozpoznaju pritomnost travnatého
povrchu. Zahrada musi byt dostatocne skontrolovana a pripravena tak, aby mal robot dostatoény
priestor na rozpoznanie, Ci je dostatok travy. Aby ste robot spravne pouzivali, dodrziavajte presne
dole uvedené body.

OHRANICENIE / ZABRANY ‘

STENA MALE OBLUKY DLAZBA S MINIMALNOU SiRKOU
vyssia ako 25cm./9,8in.
9cm./3,5inc. So snimacom rozpoznania
hibky je minimalna $irka dlazby
\_ 10cm /4,0 in.

J

Priklady ohrani¢enia, zabran a opatreni, ktoré mézu byt pouzité na spravne vymedzenie hranic pracovnej
plochy robota.

Na to, aby sa robot zastavila
zmenil smer, potrebuje minimalne
25 cm (9.84 in) nezatravnenej
plochy. Ak ide o kosenie travnikov
s chodnikmi ¢i obrubnikmi musia
byt Siroké minimalne 25 cm
(9.84 in.). Chodniky a obrubniky,
ktoré st uzsie ako 25 cm (9.84
in), musia byt chranené dal$ou
dlazbou alebo mechanickym
vymedzenim (napr. oblikmi), do
ktorych méze robot narazit — tak,
ako to znazorriuje obrazok.

DLAZBA

Minimalna Sirka 25 cm /9,8 in.

Robot vybaveny snimacom
rozpoznavania hibky potrebuje o So snimatom rozpoznavania hibky je minimalna
nezatravneny pas Siroky minimal- ? pozadovana $irka 10 cm /4,0 in. |

ne10cm/4in. '
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Obvodova stena, ktord vymedzuje
pracovnu plochu, ju musi vzdy
presahovat miniméalne o 9 cm
(3,54 in.). V pripade nizsich

stien zabezpecéte priestor malymi
obla¢ikmi &i vhodnou dlazbou.

Viinimalna vyska
9cm./3,5in.
J

Pracovna plocha méze byt tiez
uéinne vymedzena zivymi plotmi.

'_
(o]
|
o
>
=
N

Pracovna plocha nesmie byt
vymedzena priekopami &i dierami,
ktoré sa nesmu vyskytovat ani na
travnatej ploche, uréenej na kosenie.
Pred uvedenim robota do prevadzky
sa ubezpecte, Ze na travniku nie sl
predmety ako hracky, kamene, vetvy
alebo zavlaZovacie zariadenie, ktoré
vystupujl z terénu a brania spravne-
mu fungovaniu robota alebo mézu
poskodit n6z.
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Obrazky zobrazuju priklad
vnutornych a obvodovych
prvkov spravnej pracovnej
plochy. V pripade vyskytu
takych prvkov, akymi st
korene &i vy¢nievajlce
droty, je nevyhnutné
vymedzit obvod tychto
prvkov dlazbou, stenami
¢i bariérami a vyvarovat
sa tak chybnej prevadz-
ke robota. Pevné velké
prekazky (napr. stromy,
stipy, steny atd’. — pozri
obrazok Prekazky), ktoré
odolavaju uderom robota,
nijako nebrania robotu v
normaélnej ¢innosti a nie je
nutné vymedzovat ich.

V kazdom pripade
zabrarite tomu, aby na
pracovnej ploche zostali
plochy nevymedzené
bariérami, ktoré by robotu
branili v spravnej prevadz-
ke (korene, vonkajsie po-
trubie, pracovné nastroje
atd’).

PREKAZKY

OCHRANNE OPATRENIA

KORENE
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Pozor!

Robot nerozpozna
spravne ohrani¢enie
Strkom, listim alebo
malymi kamienkami. Preto
chrarite travnatu plochu
inymi prvkami.

Pozor!

V travnatych plochéach,
ktoré su zakonéené

velmi ostrym uhlom

(pozri obrazok), sa robot
nemoze obracat a lahko
sa pohybovat. Taka oblast
musi byt vylugena z
kosenej plochy, pretoze by
robot cez fiu presiel.

Navod na pouzitie
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SVAHY

Overte si, Ze ziadna oblast travnika neprekracuje pripustny sklon (pozri “Technické udaje”, strana 9).

Plochy, vykazujuce svahy vacsie, ako by zodpovedali vlastnostiam robota, ¢i vlastnosti, ktoré su
nezlugitelné so spravnou prevadzkou robota (pozri nasledujiuce odseky), sa nesmu kosit. Svahy
véacsie ako je pripustné, musia byt vyriaté z kosenia.

) § Dolezité a

Snimacée, ktorymi je robot vybaveny, mu umoziiuji rozpoznat' nepripustny sklon
terénu a zmenit smer jazdy, éim zabrani jeho prevrateniu &i chybnej prevadzke.
Odhliadnuc od toho, je aj tak nutné tieto plochy s nepripustnymi sklonmi terénu
vymedzit a robot tak chranit.

V pripade svahov so sklonom na hranici pripustnych limitov sa odporuéa robot
vyskusat' a kontrolovat' poéas jeho prvého pouzivania.

" POHYB DO SVAHU ‘

Viac Ako 1 m. /39,3 inc

so sklonom 0 az +40%/
The robot can tackle height differences with a slope

of up to 40% provided that they gradually slope down

over a distance of more than one metre. —
POHYB ZO SVAHU

.

Viac Ako 1 m./39,3inc
so sklonom 0 az -40%
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STRME SVAHY

V pripade nahlej zmeny sklonu (viac ako 25 %) to bezpecénostny systém robota vyhodnoti ako
nezvy¢ajnl situaciu, zmeni smer jazdy. Tym zabezpedi bezpeénost robota, aby mohol pokracovat
v koseni travnika. Za zmenu sklonu sa povazuije aj pritomnost kmeriov stromov, ktoré vyénievaju zo
zeme, ¢i kamene umiestnené okolo zahonov, ktoré sa postupne znizujd smerom k trave.

) § Dolezité

V pripade svahov so sklonom na hranici pripustnych limitov sa odporuéa robot
vyskusat a poéas jeho prvého pouzitia kontrolovat.

POHYB DO SVAHU ‘

medzi 0 a +25%

Robot méze riesit vyskoveé rozdiely s
maximalnym sklonom az 25 % - ak sa zvazuju
nahle.

POHYB ZO SVAHU

medzi 0 a -25%

| § Dolezité

Plochy s vaésim sklonom, aky je povoleny, robot nesmie kosit'.
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MOZNE PRVKY VO VNUTRI PRACOVNEJ PLOCHY A PRISLUSNE BEZPECNE
VZDIALENOSTI

s N

VHODNE ZALOZENIE JAZIERKA

minimalna

minimalna Sirka dlazby plochy 100 cm (39

70 cm (27,5 in.)

ochrana oblukmi

The figure above shows a work area which has been correctly delimited for the correct functioning
of the robot.

) B Dolezité

Foliage is usually detected as grass. In case of foliage, we suggest to increase the
distance from the edge by about 20 cm (7,88 inc).

NESPRAVNE ZALOZENIE JAZIERKA

Sirka dlazby mensia ako
70 cm (27,5 in.)

:

bez nezatravnenej p

Sirka terénu mensia ako
100 cm (39,37 in.)

VysSie uvedeny obrazok zobrazuje pracovnu plochu, na ktorej neboli spravne vymedzené pra-
covné plochy robota, takze neméze spravne pracovat.
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NABIJANIE BATERIE PRED PRVYM POUZITIM

Robot umiestnite do blizkosti nabijacej zony.
1. Skontrolujte, &i je napajacia jednotka pripojena k napajaciemu napatiu (110 V alebo 230 V).
ROBOTY, KTORE NEMAJU VO VYBAVE NABIJACIU STANICU

2. Ciernu koncovku pripojte ku kolesu, oznaéenému ¢iernym symbolom ,-".
3. Cervenu koncovku pripojte ku kolesu, oznaéenému ¢ervenym symbolom ,+”.

ROBOTY, KTORE MAJU VO VYBAVE NABIJACIU STANICU
2. Robot umiestnite do nabijacej stanice s ¢ervenym symbolom ,+, ktory je obrateny ku
vonkajsej strane plochy, ktora je ur€ena na kosenie — pozri znazornenie na obrazku.

Po prepojeni sa robot automaticky zapne, aby zobrazil stav nabitia batérie (pozri Vyznam kom-
binacii indikéacie LED diod, strana 29).

Robot po dokonéeni nabijania odpojte a stlacte tlacidlo ,OF F*.

2droj - vysielac

Spravne pripojenie nabijacich konek-
torov k pélom, ktoré sa nachadzaju na
koleséach robota.

Obrazok predstavuje spravnu instalaciu
dobijacej zony robota.

SUS

) § Dolezité

Poéas prvého nabijania musi batéria zostat’ pripojena minimalne 24 hodin.
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NASTAVENIE

ODPORUCANIE PRE NASTAVENIA

) § Dolezite

- Uzivatel mdze vykonat len tie nastavenia, ktoré su v sulade s postupmi, ktoré
su popisané v tomto navode. Nevykonavajte Zziadne iné nastavenia, ktoré nie su

vyslovne uvedené.

- V3etky $pecialne nastavenia, ktoré tu nie su vyslovne uvedené, musia urobit
vyhradne pracovnici vyrobcu alebo autorizovaného predajcu.

NASTAVENIE VYSKY KOSENIA

1 — Robot bezpecne vypnite
stla¢enim tlacidla ON/OFF (pozri
“Bezpecné vypnutie robota”,
strana 34).

2 — Robot obratte tak, aby
nedoslo k poskodeniu
ochranného krytu.

) § Dolezité

Pouzite ochranné rukavice,
aby ste si neporezali ruky.

3 — Demontuijte skrutky, aby bolo
mozné vybrat ndz.

4 - Vlozte distancny kruzok,

aby ste nastavili pozadovanu

vysku kosenia (pozri tabulka na
strane 9).

5 — Umiestnite n6Z spat na
svoje miesto (pozri strana 43) a
utiahnite skrutky.

6 — Robot obratte do prevadzko-
vej polohy.

) § Dolezite

VLOZENIE NOZA

SO SKRUTKAMI

Vy$ku kosenia znizujte postupne. Distanény krGZzok odporiéame pridat’ po 2 az
3 diioch. Tym ziskate idealnu vysku travnatého porastu.
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POUZITIE A PREVADZKA

ODPORUCANIE TYKAJUCE SA POUZIVANIA

) Bl Dolezité

+ Skér, ako robot prvykrat pouzijete, odporiéame vam pozorne si preéitat cely navod na
pouzitie. Ubezpeéte sa, ze ste vSetko spravne pochopili, najméa informacie, tykajuce sa
bezpecnej prevadzky.

+ Robot pouzivajte vyhradne na ucely stanovené vyrobcom. Nezasahujte do ziadneho
mechanizmu za uéelom ziskania inych funkcii ako tych, ktoré sa tykaju prevadzky ro-
bota.

POPIS OVLADANIA ROBOTA

Obrazok znazorriuje umiestnenie ovladacich tlacidiel na stroji.

A — ON/OFF: Toto tlacidlo stlacte na zapnutie alebo vypnutie robota.
B — START/STOP: Toto tlacidlo stlaéte na spustenie alebo vypnutie robota v rezime standby.
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MEANING OF LED COMBINATIONS

V PREVADZKE

‘ SVIETI STALE > robot je v prevadzke

AMILLYE HOH

‘ SVIETI STALE > plne nabita batéria

0 1BLIKNUTIE > strednd troveii nabitia batérie

. SVIETISTALE > slaba drovefi nabitia batérie

O SVIETISTALE > pause / pause v désledku vybitia batérie

POMALE » robot v pohotovostnom rezime. Stla¢te tlacidlo START/STOP, robot zobrazi stav
BLIKANIE LED diéd.

@ 1BLIKNUTIE > the lawn has been mowed

@ 2BLIKNUTIA > nie je trava alebo st problémy s umiestnenim vodi¢a

@ 3 BLIKNUTIA > robot sa nedostal do ijacej stanice. 4 i vodi¢ je preruseny alebo

je nabijacia stanica umiestnena v priestore, ktory je tazko dosiahnutelny.
@ 4 BLIKNUTIA > chyba signal na vodigi. Preru$eny navadzaci vodi¢, alebo s problémy s napajacim
L= zdrojom - vysielaéom.

PRI DOBIJENI

. SVIETISTALE  » robot je v prevadzke

. SVIETISTALE > plne nabita batéria

. BLIKNUTIE > stredna urovei nabitia batérie

. SVIETISTALE > slaba droveii nabitia batérie
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UVEDENIE DO PREVADZKY ROBOTA S NABIJACOU STANICOU
Pripravné Gkony:
1. Skontrolujte, ¢i ma travnaty porast, ur€eny na kosenie, vySku zlucitefnd so spravnou
prevadzkou robota (pozri Technické Udaje, strana 9).

2. Nastavte pozadovanu vysku kosenia (pozri Nastavenie vysky kosenia, strana 27).

3. Skontrolujte, ¢i bola pracovna plocha spravne vymedzena a ¢i sa na nej nevyskytuju prekazky,
ktoré by obmedzovali spravnu prevadzku robota — ako je uvedené v kapitole ,Priprava a
vymedzenie pracovnych pléch” a v nasledujucich kapitolach.

4. Odpojte robot z nabijacky (str. 26).

5. Robot umiestnite na travnaty povrch do zény s vyskytom travy, ktora je vzdialena minimalne 1
m (40,0 in.) od akejkol'vek prekazky.

Robot vykona denne jeden pracovny cyklus. Zaciatok tohto cyklu sa nastavi podla hodiny jeho
posledného zapnutia. Napriklad, ak chcete, aby robot kosil travu kazdy deri o 13:00, pockajte s
tym, ako ho prvykrat zapnete, az do 13:00

6. Stlacte tlacidlo OFF/ON a pockajte niekol’ko sekind, kym sa robot Uplne zapne.
7. Na spustenie robota stlacte tlacidlo START/STOP.

Po dokonéeni pracovného cyklu bude robot hfadaf nabijaciu stanicu, aby si nabil batérie. V
pripade, ze jeho denna praca nestaci na to, aby obsiahol celu plochu, ktort ste mu urcili na
kosenie, vykona robot novy pracovny cyklus.

) B Dolezité

Pri eventualnom nastaveni zavlazovacieho zariadenia zohladnite fakt, Ze
pracovné cykly budi na seba nadvéazovat' maximalne 12 hodin — poéinajtc
hodinou denného spustenia sa.

Po ukon¢eni dennych cyklov robot pockéd do nasledujiceho dra, aby za¢al v rovnak( hodinu
novy pracovny cyklus.

V pripade, Ze ste pracu robota prerusili po¢as jeho pracovného cyklu — bez toho, aby ste ho
najskér vypli tlagidlom PAUSE - zadiatok jeho nasledujlcej pracovnej doby sa bude riadit
okamihom jeho posledného zapnutia.

Ak chcete robot poslat do nabijacej stanice pocas jeho pracovného cyklu, stlaéte tlacidlo START/
STOP a drzte ho stlatené aspori 4 sekundy. Tymto spésobom sa robot znova uvedie do chodu a
vyhlada nabijaciu stanicu.

Aby bolo mozné vykonat d'al$i pracovny cyklus po¢as doby, v ktorej sa robot nachadza v nabijacej
stanici — bez toho, aby ste museli ¢akat na pracovnd dobu, ktora je uréena jeho prvym spustenim
— stlacte tlacidlo START/STOP. Robot vyjde z nabijacej stanice a vykona svoj pracovny cyklus.
Po jeho dokonéeni sa vrati do nabijacej stanice a svoj nasledujici vyjazd vykona opat podra
predchadzajucej pracovnej doby, ktora bola uréena jeho prvym zapnutim.

UVEDENIE DO PREVADZKY ROBOTA BEZ NABIJACEJ STANICE

1. Skontrolujte, ¢i méa travnaty porast, uréeny na kosenie, vySku zlu€itelnd so spravnou
prevadzkou robota (pozri Technické Gdaje, strana 9).

2. Nastavte pozadovan( vysku kosenia (pozri Nastavenie vysky kosenia, strana 27).
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3. Skontrolujte, &i bola pracovna plocha spravne vymedzena a ¢i sa na nej nevyskytuju prekazky,
ktoré by obmedzovali spravnu prevadzku robota — ako je to uvedené v kapitole ,Priprava a
vymedzenie pracovnej plochy” a v nasledujucich kapitolach.

4. Odpojte robot od nabijacky (str. 26).

5. Robot umiestnite na travnaty povrch do zény s vyskytom travy, ktora je vzdialena minimalne 1
m (40,0 in.) od akejkol'vek prekazky.

6. Stlacte tlacidlo OFF/ON a pockajte niekolko sekund, kym sa robot Uplne zapne.

7. Na spustenie robota stlacte tlacidlo START/STOP.

Ak sa robot zastavi z dévodov, ktoré s popisané v kapitole “Vypnutie robota”, bezpeéne ho vypnite
a umiestnite ho opat do zony napéjacej jednotky, aby sa dobil (pozri str. 26).
3

) § Dolezité

Aby ste dosiahli lepsiu kvalitu kosenia a spravnu &innost rozpoznavacich
snimacov travnika, nezapinajte robot v dazdi ¢i v pripade vysokej vihkosti.
Najlepsi vysledok dosiahnete v prevadzkovych hodinach uprostred dna.

UVEDENIE DO PREVADZKY S ONESKORENYM VYJAZDOM

V pripade potreby sa robot d& zapnut a nastavit jeho vyjazd az o 24 hodin neskor.

Na zapnutom robote, ktory bol zastaveny tlacidlom ,PAUSE®, kratko stlacte tlacidlo OFF/ON.
Kazdé kratke stlacenie, ktoré ma trvat zhruba 1 sekundu, znamenéa odloZenie jeho vyjazdu o
hodinu.

Ked dokongite sekvenciu stlagdani, po&kajte, ako robot potvrdi nastavenie posunu &asu jeho
vyjazdu — vyda zvukové signaly ,pip“.
Nasledne stlagenim tlagidla ,START/STOP* celu operéaciu potvrdte. Podla modelu robota, ktory
ste si vybrali, sa robot prepne do rezimu stand-by, alebo sa prepne do chodu, aby odiSiel do
nabijacej stanice a vyckal na uréenu dobu svojho vyjazdu.
Aj v pripade, ze tlac¢idlo ,START/STOP* nestladite, robot sa prepne do rezimu stand-by a pocka
na svoju vopred uréenu pracovnu dobu.

L

) § Dolezite
Ak déjde ku chybe, robot vypnite podrzanim tlaéidla ,,OFF/ON“, a potom opéat’
pokraéujte v sekvencii jeho spastania.

PREVADZKA S ONESKORENYM W
VYJAZDOM

S robotom, zapnutym v rezime PAUSE, Pockajte Robot sa prepne do rezimu STAND-BY,
stlacte tlacidlo ON/OFF. Kazdé stlaenie . . D alebo zamieri smerom k nabijacej
znamena posun jeho vyjazdu o jednu hodinu, 4 pipnutia 4))) = stanici a po¢ka na vopred uréend

D dobu svojho vyjazdu.
% napr. 4 krat = Stlacte tlacidlo START/STOP
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ZAPNUTIE ROBOTA S VYPNUTYMI SNIMACMI

Ak travnata plocha splifia urgité podmienky, da sa robot spustit pomocou vypnutych snimacov
travy a snimacov rozpoznania hibky. Vdaka tomuto reZimu sa déa robot spustit aj na travnatej
ploche s nepriaznivym stavom. Napriklad ak je trava prili§ nizka, alebo ak je ulahnuta.

Pouzitie tohto rezimu si vyzaduje uréitl uzivatelovu pozornost. Odporiu¢ame, aby ste si nechali

poradit $pecializovanym predajcom.

Tento rezim sa da aktivovat, ak je robot v stave PAUSE. Postupuijte pri tom nasledovne:

Snimaé travy vypnuty, snimaé hibky
zapnuty:

Stladte tlacidlo START/STOP asi na 4
sekudny, az kym nebudete poéut 2 po
sebe iduce pipnutia a kym neuvidite, ze
2x blikla LED PAUSE. Tento rezim, ktory
sa smie pouzit vyhradne pri modeloch so
snima¢om hibky, umozriuje pracovat len
s0 4 snimaémi hibky. Pouzitie tohto rezimu
ma vyznam na plochach, na ktorych je
trava nizSia ako su senzory, ale aj napriek
tomu je pravidelna.

SNIMAC TRAVY VYPNUTY; 1
SMIMAC HLBKY ZAPNUTY

Robot so zapnutym snimagom rozpoznavania hibky,
minimélna Sirka 10 cm /4,0 in.

HLBKA

Stlacte a podrzte tlacidlo START asi
4 sekundy.

2 pipnutia <))) + 2 bliknutia :\’/L

Pockajte na , Uvolnite tlacidlo
N
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Snimaé travy zapnuty, snimac
hibky vypnuty:

Na 8 sekund stlacte tlaCidio START/
STOP — az kym nebudete pocuf 3
po sebe nasledujice pipnutia a kym
neuvidite, Ze 3x blikla LED PAUSE.
Tento rezim, ktory sa moze pouzif
vyhradne v modeloch so snima¢om
hibky, umozfiuje pracovat len s
prednymi snima¢mi travy. Pouzitie
tohto rezimu ma zmysel pri
plochéach, ktoré nie st rovné a maju
mnoho neoc¢akavanych dier alebo je
tam riedka trava.

SNIMAC TRAVY

Minimalna $irka 25cm /9,8 in.

POZOR! V tomto rezime robot potrebuje viac miesta na zmenu smeru jazdy. Dodrziavajte
vzdialenosti, uvedené pre modely bez snimada hibky.

SNIMAG, TRAVY ZAPNUTY; 1
SMIMAC HLBKY VYPNUTY

Stlaéte a 8 sekiind podrzte tlacidlo START.

Pockajte na

|
3 pipnutia <))) + 3bliknu1ia7\é/:

Uvolnite tlacidlo

| Oy

Snima¢ travy vypnuty, snimac¢
hibky vypnuty:

Na 12 sekdnd stlacte tlacidlo START/
STOP — az kym nebudete pocut
4 po sebe nasledujiuce pipnutia a
kym neuvidite, Ze LED PAUS blikla
4-krat. Tento rezim umoznuje pracu
bez akéhokolvek snimaca. Pouzitie
tohto rezimu ma vyznam najma na
travnatych plochach v zlom stave.
Tento rezim pouzite len vtedy, ak je
travnik vymedzeny malou stenou,
plotom alebo zivym plotom.

" OHRANIGENIE TRAVNIKA

33
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SNIMAG TRAVY VYPNUTY; W
SMIMAC HLBKY VYPNUTY

Stlacte a podrzte tlacidlo “START” Pogkajte na Uvornite tlacidlo

aspori 12 sekdnd. Nz

4pipnutia })) + 4 bliknutia L2

BEZPECNE VYPNUTIE ROBOTA

Pocas prevadzky robota méze nastat’ situacia, kedy bude nutné bezpeéne ho vypnut, aby sa
zabranilo nebezpecenstvu nepredvidaného spustenia noza. Stlacte tlacidlo “ON/OFF”.

| § Dolezité

V pripade udrzby a oprav je nutné robot bezpeéne vypnuf (napriklad: &istenie,
nastavenie vy$ka kosenia, atd).
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VYPNUTIE ROBOTA

Robot sa automaticky vypne, ak st splnené nasledujuce podmienky:

+ Pokoseny travnik: Snima¢ rozpoznal pokoseny travnik, a tak nie je nutné v koseni dalej
pokracovat. Nabite batériu a za jeden alebo dva dni opét robot spustite - v zavislosti od rastu

travy.

» Nie je trava, alebo su problémy vo vodici: Snimace, ktoré rozpoznavaju travu, dihsi ¢as ne-
zaznamenali ziadnu travu, alebo sa robot zablokoval, ked’ sa snazil o navrat spat’ do obvodu.

+ Vybité batérie: Batérie vyCerpali svoju pracovnl kapacitu.

» Ochrana batérii: Ak sa batéria dostala kapacitne pod bod vybitia, robot sa tplne vypne. Ne-
funguje indikovanie LED diédami. V tomto pripade robot dobite. Robot sa nezapne okamzite,
ako za normalnych podmienok, ale az za niekolko minut.

N

POCAS PAUZY

O SVIETI STALE

@ 1 BLIKNUTIE

»

O POMALE BLIKANIE »

»

»

»

»

Pause / Pause v désledku vybitia batérie

Robot v pohotovostnom rezime. Ak
stladite tlacdidlo START/STOP, robot
zobrazi stav LED diéd.

Travnik je pokoseny

Nie je trava, alebo su problémy s
umiestnenim vodica.

Robot sa nedostal do nabijacej stanice.
Navadzaci vodi¢ bol preruseny, alebo sa
nabijacia stanica nachadza na zle
pristupnom mieste.

Chyba signal. Navadzaci vodi¢ bol

preruseny, alebo su problémy s napajacim
zdrojom - vysielacom.
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DLHSIE TRVAJUCA NECINNOST A OPATOVNE UVEDENIE DO PREVADZKY

V pripade, Ze je robot dihgiu dobu neaktivny, je nutné vykonat sériu ¢innosti, aby ste zaistili jeho
spravne fungovanie v momente jeho opatovného uvedenia do prevadzky.

1 — Robot a nabijaciu stanicu dokladne oéistite. (pozri “Cistenie robota”, strana 38).
2 — Ak mate litiové batérie, dobijajte ich miniméalne kazdych 5 mesiacov.

3 — Robot ulozte na chranené a suché miesto s vhodnou okolitou teplotou 10 - 25°C, ktoré nie je
lahko pristupné, najmé detom, zvieratam atd’.

4 — Odpoijte vidlicu od napajacieho zdroja.

5 — Zakryte nabijaciu stanicu, aby sa zabranilo znecisteniu (listie, papier a pod.) vnatorného prie-
storu nabijacej stanice a kontaktov dosky.

OPATOVNE UVEDENIE DO PREVADZKY

Pred opatovnym uvedenim robota do prevadzky po dlhotrvajicej ne€innosti postupujte nasle-
dovne:

1 — Vidlicu napajacieho zdroja pripojte do zasuvky.

2 — Znova aktivujte hlavné elektrické napajanie.

3 — Tlacidlo napéjacieho zdroja dajte do polohy “ON”.
4 — Batériu robota nabijajte minimalne 12 hodin.

5 — Po Uplnom nabiti batérie uved'te robot do chodu obvyklym spésobom.
DOBITIE BATERIE PO DLHSIE TRVAJUCEJ NECINNOSTI

tl Nebezpecenstvo — Pozor
Je zakazané nabijat robot v prostredi, v ktorom hrozi riziko vybuchu alebo vznietenia.

Robot umiestnite v blizkosti nabijacej zony.

1. Ubezpecte sa, ze su kontaktné nabijacie matice Cisté.
ROBOTY, KTORE MAJU VO VYBAVE NABIJACIU STANICU

2. Robot umiestnite do nabijacej stanice s ¢ervenym symbolom .+ ktory je obrateny k vonkajsej
strane plochy, ktora je uréena na kosenie — pozri znazornenie na obrazku.

ROBOTY, KTORE NEMAJU VO VYBAVE NABIJACIU STANICU
2. Skontrolujte, ¢i je napajacia jednotka zapojena do napéajacieho napatia (110 V alebo 230 V).
3. Ciernu koncovku pripoijte ku kolesu, ktoré je oznaéené ¢iernym symbolom ,-".
4. Cervent koncovku pripojte ku kolesu, ktoré je oznacené éervenym symbolom ,+.

5. Po prepojeni sa robot automaticky zapne, aby zobrazil stav nabitia batérie (pozri Vyznam
kombinacii indikacie LED diéd, strana 29).

Po dokonéeni nabijania robot odpojte a stlacte tlacidlo ,OFF*.

) § Dolezite
Litiové batérie dobijajte minimalne raz za 5 mesiacov.
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POKYNY NA POUZIVANIE

Nizsie st uvedené niektoré Gdaje, ktoré treba pri pouzivani robota re$pektovat.

+ Aj napriek tomu, Ze ste si dostatoCne precitali v dokumentoch ovladanie a hlavné funkcie
robota, odpori€ame vam, aby ste si pred prvym pouzitim vyskusali ovladanie a osvojili si
hlavné funkcie.

- Skontrolujte utiahnutie vSetkych upevnovacich skrutiek hlavnych dielov.

+ Koste ¢asto, aby trava nevyrastla prili§ vysoko.

+ Robot nepouzivajte na kosenie travy, ktora je vyssia ako 3 cm (1,18 in.) nad rovinou zacieho
noza.

+ Ak je travnik vybaveny automatickym zavlazovacim zariadenim, nechajte robot pracovat tak,
aby ukongil pracovny cyklus miniméalne 1 hodinu pred zaciatkom zavlazovania a nedo$lo tak k
jeho poskodeniu a k poskodeniu samotného zavlazovacieho zariadenia.

+ Skontrolujte sklon terénu a uistite sa, Ze neprekracuje maximalne pripustné limity a preto
pouzivanie robota nespdsobi ziadne Skody.

+ Aby ste sa vyhli bezpe¢nostnym rizikdm, ubezpecte sa, zZe sa v pracovnej oblasti nezdrzuju
Ziadne osoby (najma deti, starsi fudia i telesne postihnuti) ani domace zvierata. Aby sa za-
branilo takému riziku, odpori¢ame vhodne naprogramovat pracovn( dobu robota.

+ Robot neuvadzajte do chodu ked prsi ani ak je vysoka vihkost. Najlepsie vysledky dosiahnete
v pracovnej dobe uprostred dna.

BEZNA UDRZBA

ODPORUCANIE TYKAJUCE SA UDRZBY

>
) B Dolezite
+ Pocas ¢innosti, ktoré su spojené s udrzbou, dodrzujte jednotlivé bezpeénostné
opatrenia, ktoré stanovuje vyrobca — najma pri praci s nozom.

+ Pred zaciatkom ¢innosti, ktoré su spojené s udrzbou, sa uistite, ze bol robot
bezpecéne vypnuty (pozri “Bezpecné vypnutie robota”, strana 31).

PLAN PRAVIDELNEJ UDRZBY

Vycistit a skontrolovat naostrenie | Pozri “Cistenie

noza robota”, str. 38
N6z ie nd3 v i
Ak je noz ohnuty, alebo akje | poziyymena nozar,
prili§ opotrebovany, je ho nutné
) str. 43
vymenit.
Tyzdenne ) Odstranit zvysky travy. V pripade | . P
Snimace hlbky | poSkodenia snimacov ich h\{g/??n;rsrﬂnacov
vymena. Y, St as.

Nabijacie kontakt-
né matice robota | Vydistit a odstranit eventualne
a kontaktné dosky | oxidovanie.

nabijacej stanice.

Pozri “Cistenie robota”

Mesacne Robot Vygistit robot Pozri “Cistenie robota”
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CISTENIE ROBOTA

1 — Robot bezpecne vypnite (pozri ,,Bezpeéné vypnutie robota”, strana 34).

/AN
“’ Opatrnost’ — Vystraha

Pouzite ochranné rukavice, aby ste si neporezali ruky.

2 - Véetky vonkajsie plochy robota vycistite Spongiou namocéenou do vlaznej vody s neutralnym
mydlom. Spongiu pred pouzitim silno vyzmykajte, aby nebola prili§ mokra.

“’ Opatrnost’ — Vystraha

Nepouzivajte pri éisteni vela vody — méze vniknut do
robota a poskodit' jeho elektrické komponenty.

3 — Nepouzivajte riedidla alebo benzin, aby nedoslo k poskodeniu nalakovanych pléch ani plas-
tovych sucasti.

4 — Vnutorné Casti robota neumyvajte a nepouzivajte vodny prad, aby sa neposkodili elektrické
a elektronické Casti.

" Opatrnost’ — Vystraha

Aby nedos$lo k nenavratnému poskodeniu elektrickych a elektronickych su-
diastok a éasti, nesmie sa robot ponarat do vody, a to ani éiastoéne, pretoze nie
je vodotesny.

5 — Skontrolujte spodni ¢ast robota (oblast noza a kolies) a odstrarite usadeniny a/alebo
nedistoty, ktoré mozu ohrozit spravne fungovanie robota.

6 — Na odstranenie usadenin a/alebo dal$ich negist6t z noza pouzite vhodnu kefu alebo drevenu
Skrabku.

7 — Vycistite nabijacie kontakty batérii a pripadné zoxidované Casti alebo necistoty, ktoré su
spésobené elektrickym kontaktom, odstrarte suchou handrou. Ak je to nevyhnutné, pouzite jem-
ny brasny papier.

8 — Vycistite nahromadenu Spinu vo vnutri nabijacej stanice.

9 — Skontrolujte ostrost Zacieho noza a v pripade potreby ho nabruste.
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RIESENIE PROBLEMOV

SPRIEVODCA RIESENiIM PROBLEMOV

Cielom informécii, ktoré su niz8ie uvedené, je napomahat v identifikovani a v oprave moznych
anomalii a chyb, ktoré sa mézu objavit poc¢as pouzivania robota.

Niektoré poruchy moze vyriesit uzivatel, iné si vyzaduiju $pecifické schopnosti a preto je potrebné
zverit ich vyhradne do ruk kvalifikovanému technickému personalu s osvedéenim v danom obore.

Problém

Robot je velmi hluény

Pri¢ina

Poskodeny zaci n6z.

RieSenie
Vymenit n6z za novy (pozri
,Vymena noza”, strana 43).

Zaci ndz je znedisteny
necistotami (pasky, Snury,
zvysky plastu atd'.).

Robot bezpeéne vypnat
(pozri “Bezpecné vypnutie
robota”, strana 34). Pouzite
ochranné rukavice, aby ste si
neporezali ruky. N6z oCistite
od Spiny.

Robot bol zapnuty v prili§
tesnej blizkosti r6znych
prekazok (vzdialenost

bola mensia ako 1 m (40,0
in.)) alebo v pritomnosti
neocakavanych prekazok
(spadnuté vetvy, zabudnuté
predmety atd’.).

Robot bezpecne vypnite
(pozri “Bezpetné vypnutie
robota”, strana 34).

Odstranit prekazky a robot
znova spustit.

Porucha elektromotora

Motor dajte opravit alebo
vymenit v najblizéom autori-
zovanom servise.

Prili§ vysoka trava.

Zvysit vysku kosenia (pozri
“Nastavenie vySky kosenia,
strana 27).

Plochu najskér pokoste
beznou kosackou na travu.
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Problem

Pracovna plocha nie je
kompletne pokosena.

Pricina
Nedostato¢ny pocet pracov-
nych hodin.

RieSenia

Predlzit pracovnt dobu

Na sekacom nozi su
usadeniny a/alebo necistoty.

Robot bezpeéne vypnat
(pozri “Bezpecné vypnutie
robota”, strana 34). Pouzite
ochranné rukavice, aby ste si
neporezali ruky. Ocistit Zaci
néz.

Opotrebovany Zaci néz.

N6z nahradif originalnym
nahradnym dielom (pozri
“Vymena noza”, strana 43).

Extrémne velka pracovna
plocha vzhladom na vykonnu
kapacitu robota.

Upravit pracovnu plochu
(pozri “Technické udaje”,
strana 9).

Konciaca Zivotnost batérii.

Vymenit batérie za originalne
nahradne diely.

Batérie nie su Uplne
nabijané.

Vygistit a odstranit eventualne
oxidovanie v miestach
kontaktu s batériami (pozri
“Cistenie robota”, strana 38).
Znova dobit batérie, a to
minimalne 12 hodin.

Blikanie LED diéd indikuje:
“Zavadu motora kolies”. (1
alebo 2 bliknutia zelenej
LED diody)

@ 1 8uknUTE

» porucha pravéh
motora

@ 2uknUTIA
» porucha favého motora

Nerovny terén ¢i prekazky,

ktoré brania robotu v pohybe.

Skontrolovat, ¢i je travnik
rovny, bez dier, kameriov
a dal$ich prekazok. V
opacnom pripade je nutné
plochu upravit' (pozri
“Priprava a vymedzenie
pracovnych ploch”, strana
19).

Porucha jedného &i oboch
motorov, ktoré uvadzaju
kolesa do pohybu.

Motor dat opravit alebo
vymenit v najblizéom autori-
zovanom servise.
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Problem

Blikanie LED diod indikuje:
"Zavada motora/noza”. 3
bliknutia zelenej LED diody.

Pri¢ina

Zaci ndz je poskodeny.

RieSenia

Vymenit n6z za novy (pozri
“Vymena noza”, strana 43).

Zaci ndz znegisteny
zvySkami (pasky, Snury,
zvy$ky plastu atd'’.).

Robot bezpecéne vypnat
(pozri “Bezpecéné vypnutie
robota”, strana 34). Pouzite
ochranné rukavice, aby ste si
neporezali ruky. N6z ocistite
od Spiny.

@ 3 BLIKNUTIA
» chyba noza

Robot bol spusteny v prili§
tesnej blizkosti réznych
prekazok (vzdialenost

bola mensia ako 1 m (40,0
in.)) alebo v pritomnosti
neoCakavanych prekazok
(spadnuté vetvy, zabudnuté
predmety atd’.).

Robot bezpeéne vypnat
(pozri “Bezpecné vypnutie
robota”, strana 34).

Odstranit prekazky a robot
znova spustit.

Porucha elektromotora.

Motor dat opravit alebo vy-
menit v najblizSom autorizo-
vanom servise.

Prili§ vysoka trava.

Zvysit vysku kosenia (pozri
“Nastavenie vySky kosenia,
strana 27). Plochu najskor
pokoste beznou kosackou
na travu.

Blikanie LED diéd indikuje:
“Chyba prevratenia”. 4
nepretrzité blikania.

Plocha s extrémnymi svahmi
alebo s nevymedzenymi
okrajmi.

Upravte plochu podla
pokynov na str. 19 a podla
nasledujucich kapitol.

@ «suknUTIA
> chyba snimaca
prevrétenia

Porucha snimaca
prevratenia.

Skuste znova uviest robot
do prevadzky. V pripade, ze
problém pretrvava, nechajte
robot opravit najblizSom
autorizovanom servise.

Blikanie LED diéd indikuje:
“Chyba snimaca hibky”. 5
nepretrzitych blikani.

@ 5 BLIKNUT]

» chyba snimaca
hibky

Robot pri spusteni nespravne
registruje informéacie snimaca
hibky.

Vygistit snimace a znova

sa pokusit uviest robot

do prevadzky. V pripade,

Ze problém pretrvava, je
potrebné zvazit, ¢i je vhodné
robot spustit s deaktivovanymi
snimaémi hibky. V opanom
pripade dajte robot opravit do
najblizSieho autorizovaného
servisu.

a1
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Robot sa nezapne.

Zabezpecenie batérii s Urov-
flou nabitia pod minimalnu
uroven.

Zapojit robot do nabijace;j
jednotky minimélne na 4
hodiny. Ak sa ani potom ne-
zapne, kontaktovat najblizsi
autorizovany servis.

Napajaci zdroj sa nezapne.

Chyba napajacie napatie.

Skontrolovat spravne napo-
jenie do zasuvky napajacieho
zdroja.

Vadna poistka.

Poistku nechat vymenit v
najbliz§om autorizovanom
servise.

Robot nie je spravne postave-
ny v nabijacej stanici.

Nespravne umiestnenie
navadzacieho vodic¢a alebo
nespravny vykon nabijacej
stanice.

Skontrolovat pripojenie do
nabijacej stanice.

Zr(tenie zeme pri nabijacej
stanici.

Umiestnit nabijaciu stanicu na
rovny a stabilnd plochu.

3 alebo 4 zablikania kontrolky
LED PAUSE znamena, ze
robot stoji

LED diéda na vysielaci nesvieti.

Skontrolovat spravne zapojenie
do zasuvky napajacieho zdroja.

LED di6da na vysielaci stale
svieti.

Skontrolovat, ¢i sa neprerusil
vodi¢. Ak je to nutné, zabezpegit
opatovné prepojenie vodica.

LED di6éda na vysielaci blika.

Ubezpedit sa, Ze je navadzaci
vodi¢ sprévne nainstalovany.

AdILLYE HOH

HLASENIAO CHYBE

@ 1 BLIKNUTIE
@ 2 BLIKNUTIA
@ 3 BLIKNUTIA

@ 4 BLIKNUTIA
@ 5 BLIKNUTi

» porucha pravého motora

» porucha lavého motora

» chyba noza

» chyba snimaca prevratenia

>» chyba snimata hibky
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VYMENA DIELOV

>

) § Dolezite
Cinnosti spojené s vymenou a opravami vykonavajte podFa tdajov, ktoré po-
skytuje vyrobca, alebo sa obrat'te na zakaznicky servis — ak v navode nie su tieto
¢innosti popisané.

VYMENA NOZA

1 — Robot bezpec¢ne vypnite (pozri “viozenenozs |
“Bezpeéné vypnutie robota”, strana SO SKRUTKAMI N

Skontroluite, & skion ostria noza v
34) pracovnej polohe robota smeruje nadol.

) § Dolezité

Pouzite ochranné rukavice, aby ste
si neporezali ruky.

2 — Robot obratte tak, aby sa
neposkodil ochranny kryt.

3 — Demontuijte skrutky, aby bolo
mozné vybraf ndz.

4 — Nasadte novy ndz a utiahnite
skrutky.

5 — Nastavte vySku kosenia (pozri ( NOZ2
“Nastavenie vySky kosenia”, strana
27).

6 — Robot obratte spat do jeho
prevadzkovej polohy.
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VYMENA SNIMACOV HLBKY

1. Robot bezpe¢ne vypnite (pozri

“Bezpecné vypnutie robota”, strana ooz )
34) SNIMACOV HLBKY
L3
) B Dolezité

Pouzite ochranné rukavice, aby ste
si neporezali ruky.

2. Robot obratte tak, aby sa
neposkodil ochranny kryt.

3. Odskrutkujte poskodeny snimaé
hibky.

4. Priskrutkujte novy snimaé hibky.

5. Robot obratte spéat do jeho
prevadzkovej polohy.

LIKVIDACIA ROBOTA

0
1B\ Nebezpecenstvo — Pozor

Nezatazujte Zivotné prostredie odlozenymi éastami zariadenia. Likvidaciu vykonejte v
sulade s platnymi zakonmi.
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